Précautions
S$i un connecteur se débranche sous I'effet des vibrations, Phélicoptére peut devenir impilotable.
A la mise sous tension du Gyroscope
Durant I'initialisation, le message "INIT" apparait sur I'écran LCD du gyroscope.
- Ne pas déplacer I’hélicoptére avant que ce message n’ait disparu (environ 5 secondes).
- Ne pas déplacer le manche d’anticouple de sa position neutre durant cette période.
Montage de la téte
- Toujours utiliser de Ia mousse adhésive
- Ne pas mettre de carburant, d'huile ou
Timonerie
- 8i la longueur de la tringlerie d’anticouple est modifiée pour ajuster son neutre, le GY501 doit étre réipitialisé avant
toute nouvelle utilisation.
Méthode : Positionrer la voie 5 de Pémetteur sur la demi-course AVCS puis remettre le gyro sous teasion. [1 mémo-
rise alors la nouvelle position du neutre.
Utilisation
- Les variations de température peuvent décaler le neutre. Bien que pouvant étre utilisé immédiatement, l'idéal reste
d'attendre environ 10 minutes pour que ie gyroscope s’adapte a la température ambiante extérieure.
- Tenir compte de la tension batterie indiquée par I'écran du gyroscope pour déterminer la durée de vol restante.
- Ne jamais utiliser le trim d’anticouple pendant le vol pour éviter tout décalage du neutre,
- Lorsque le GY301 est utilisé en mode AVC {conservateur de cap), le mixage d’anticouple doit étre inactivé dans le
programme émetteur.
aintenance du fuselage
N’utiliser qu’une poutre de queue a forte résistance mécanique.
- Vérifier lc bon état de "antiecupté pendant [a viste pré-vol.
- Entretenir correctement le modéle pour abtenir les meilleures performances.
- Veiller & supprimer au maximum les vibrations.

Présentation

Contenu de la boite Nom et fonction de chaque élément

Ecran LCD

Ampli GY561 Entrée capteur

“Eiirtie servo d’anticouple

s Récepteur :
g Fieveehes dédition m&;;am (5)
D rawz raste foran LCD Voie servo d’anticouple (4)
Mousse adhésive double face =) ¢ snemmm  Vers Ampli GYS01

Servo 59205 Fixer avec le ruban

adhésif double face

Accessoires : Palonniers,
vis, oeiliets, siienibiocs.




Description des opérations
Avec le GY501, 1l est possible au pilote de sélectionner en vol, depuis 'émetteur, le mode AVCS (conservateur de cap) ou le
mode Normal (GYRO). 1l est également possible de toujours rester dans le méme mode.

Fonction de contréle du gain

Cette fonction permct de sélectionner le mode de fonctionnement du GY301 et d’ajuster le gain dans les deux modes(AVC et
NGR) La voie utilisée est geucn atement 1a voie 5.
Emetteur Récepteur GY50t
= ——

Sélection Gain/Mode Régiage Mode

- Inter voie 5 Mode Normal (NOR)

- Inter Idle-up (FF8S) Mode AVCS (AVC)

- Condition de vol (9Z) . Mode Select (CMT)

Voie 5

Réglage Gain

- Fonction ATV de la voie 5 Réglage sensibilité

- Mixage gyro (FF8S-9Z) Ajustement du gain

- Mixage program. (97.)

Fonction Mixage Sensibilité Gyro de émetteur 9Z

La fonction gyro (GYR) permet d’obtenir 2 sensibilités dans chaque condition de vol.

Réglage GY501 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur 1'afficheur du gyro (AVC, NOR ou CMT)

Réglage émetteur : A T'aide de la Fonction ATV, ajuster les demi-courses A ¢t B a 100%.

Fonction mixage sensibilité gyro : Sélectionner le mode Dual (DUQ) sur I'écran de la fonction et régler les gains 1 et 2.

Relation entre les réglages émetteur et gyro : ’
| Réglage . _GAIN 0% - 0% 1007 A —
- T Emetteur
|
Réglage NOR Mode Normal
Mode AVC Mode AVCS
GYs01 CMT Mode Normal Mode AVCS
(G2) (G
Gain réel 100% - 0% 0%
Exemple de réglage :
Activer la fonction de mixage de sensibilité et saisir les valeurs de gain. Lexemple ci-dessous est en mode CMT (mixte).
Sélectionner le Mode Dual (DUQ)
- e . Inter Voie
GYRO SENCE _MODEL-0) . NORML HEL PCM 0:23:17 Stationnaire Vol
N DUAL :MODE
— GAIN1 — 85% — T70% Coté AVCS
= GAINT = E
2 GAIN 2
=m my — — GAIN2 — 15% — 30% Coté Normal
s )

Taux de scnsibulié Gainréel  70% 40%

Choisir GAINT ou GAIN 2 a I'aide dc l'inter de voie §

La sensibilité du GY501 en mode AVC se régle grace i chaque demi-course de la voie 5. Lorsque cette valeur dépasse 50%,
te GY501 travaille en mode AVCS et lorsqu’elle est en dessous de 50%, le GY501 travaille en mode GYRO. Quand Ia valeur
est modifiée de 1% sur la voie 5, la sensibilité du GY501 varie de 2%.
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Fonction Mixage Programmable de I’émetteur 9Z
La fonction mixage programmable (PMX) permet de régler une valeur de gain pour chague condition de vol.

Réglage GY501 : Sélectionner ke mode de fonctionnement sur I'écran (AVC, NOR ou CMT)

NUEMEL \rIJUL .
Réglage émetteur : Controle de la fonction, mettre 'inter de la voie 5 (GYR) sur "NUL",
Fontion ATV, ajuster les taux A et B a 120%.
Fonction mixage programmable :
1/ Sélectionner un PMX et le mettre sur ACTIf (ACT)
2/ Mettre le type de mixage sur ‘OFS’
3/ Mettre la voie esclave sur ‘GYR’
4/ Mettre le pourcentage de mixage (RATE)

Relation entre les réglages émetteur et gyro :

Réglage GAIN 0% - 50%. - 100%
Emetteur
i

Réglage NOR Mode Normal

Mode AVC Mode AVCS

GYS501 CMT Mode Normal Mode AVCS

{(Ul) (L)

Gain réel 1009 - 0% - 100%

Exemple de réglage :
Ajuster le gain du gyro sur I'écran des mixages programmables pour chaque condition de vol. Lexemple ci-dessous est en mode

CMT.

ISélectionner le mode ACTIVE’

[PROG MIX 1 / 01 . MODEL-01. NORML HEL PCM  0:23:17) [PROG MIX1 0l . MODEL-0! NORMLHEL PCM 0:23:i7)
= ACTIVE: MODE (ON) TRIM  **++*+* g3
[ - met MAUTER  MSTR MEY MODE - ssvses  mmew
=N GYR :SLAVE
[5r3] - MIX byee: xR = e
\‘“m W | \llilhln-n-mJ

Y

rd - L
Sélectionner ‘GYR’ Sélectionner “OFS’ Taux de sensibilite

Utiliser les valeurs ci-contre pour un réglage standard: Stationnaire Vol
Quand la valeur dépasse 0%, le GY501 passe en mode AVCS +70;%’ +40%
AVCS et quand elle est er dessous de 0%, le mode Normal  -70% -40%
Normal est activé. Gain réel  70% 40%

Fonction Mixage Sensibilité Gyro de ’émetteur FF8S

Le menu GYRO permet le réglage de sensibilité du GY501 dans chaque c nﬁguration de vol(idle up).
Réglage GY501 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur I"écran ( R ou CMT)

Réglage émetteur : Quvrir le menu GYRO :

1/ Le passer sur "ON".

2/ Sélectionner I'inter d’ldle Up : (Eou F)

3/ Régler les sensibilités pour les configurations "NORM", "IDL1" et "1DL2"
Relation entre les réglages émetteur et gyro :
Réglage GAIN 0% - 50% - 100%
Emetteur
]
Réglage NOR Mode Normal
Mode AVC Mode AVCS
GYs501 CMT Mode Normal Mode AVCS
G2) 1)
Gain réel 100% - 0% - 100%

-~
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Exemple de réglage :
Prérégler les valeurs de sensibilité gyro pour chaque configuration de vol. Exemple pour utilisation en mode CMT.

2 Pod -'- =° cH M
VR o
[+ ]

- -

G"I'IRD o : l
[, ]

Mcode *'ON" —— - .
I SyE A meriaewr posionme - HORM 850 .
Ajuster les valeurs de sensibilité pour chaque configuration : (NORM) (IDL1) (IDL2)

"NOR","IDLl“,”[DLZ“

Utiliser les valeurs de gain suivantes comme valeur par @ @ @

défaut pour chaque position de I’inter: Stationnaire Vol
Quand la valeur de la voie 5 dépasse 50%, le GY501 AVCS 85% 0%
travaille en mode AVCS (conservateur de cap)et lorsque Normal 15% 30%

cette valeur reste en dessous de 50%, le GY501 travailte
en mode Normal (gyroscope).

Gain réel 70% 40%

Fonction ATV

La fonction ATV permet de régler la sensibilité pour chaque position de I'inter de voie 5.
Réglage GY501 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur 'écran (AVC, NOR ou CMT)
Réglage émetteur : Fonction ATV : ajuster la valeur de chaque demi-course.

Affichage sensibilité : Lafficheur du GYS01 affiche alors le gain réel pour les points G1 et G2.

Relation entre les réglages émetieur et gyro :

Inter 5 poussé Inter 5 tiré
Réglage Taux ATV 90% - 0% - 90%
Emetteur
]
Réglage NOR Mode Normal
Mode AVC Mode AVCS
_ - GYSO1 CMT | Mode Normal Mode AVCS ‘
o (G2) (G1)
Gain réel 100%. - 0% 100%

Fonction ajustement gain du gyro GY501
Réglage émetteur : Fonction ATV : régler les 2 valeurs de la voie 5 a 90%.
Réglage GY501 : Selectionner le mode de fonctionnement sur 'ecran (AVC, NOR ou CMT). Saisir les valeurs de gain G1 et G2,

Relation entre les réglages émetteur et gyro :

inter 5 poussé Inter 5 tiré
Réglage Taux W% 90%
Emetteur ATV
1

Réglage NOR Mode Normal

Mode AVC Mode AVCS

GYS501 CMT Mode Normal Mode AVCS

(G2) G

Gain réel 100% - 0% - 100%

Initialisation
A la mise sous tension, ie GY501 détermine automatiquement son neutre de référence pour un fonctionnement en mode
AVCS.

ATTENTION : Conditions 3 respecter 2 la mise sous tension.

Aprés 1a mise sous tension du récepteur, le GY501 s'initialise, "INIT" clignote sur I'afficheur: ne surtout pas bouger I’hélicop-
tere, ni toucher au manche d'anticouple pendant cette phase.




Calibrage du trim d’anticouple en mode AVC

Lorsque le GY501 est utilis€ en mode AVC (conservateur de cap) t dans ce cas seulement, i
neutre d’anticouple fourni par Fémetteur a la mise sous tension. Il est d

éviter toute dérive de ce neutre.

Lorsque le GY501 est utilisé en mode Normal (GYRQ), le trim d’anticouple en revanche, doit rester activé.

Attention donc 3 ce que 'émetteur soit bien en mode AVC lors de sa mise scus tension.
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A la mise sous tension

- 8i le GY501 est mis sous tension en mode NOR, La position neutre enregistrée dans le GYS501 tient compte de la position de
trim.

- Si le GY501 est mis sous tension en mode AVC, la position de I'anticouple est mémorisée pour toute la durée du vol

Durant le vol
- Quand le GY501 est utilisé en mode AVC, le mixage pas->anticouple doit étre inactivé.
- Quand le trim d’anticouple a été déplacé en mode NOR et que la nouvelle position affecte le mode AVC, la posmon du
neutre d’anticouple doit étre mémorisée. Dans ce cas, basculer rapidement (moins d’une seconde) {'inter de gain sur

Pidmatta ntra lac madae NOIR o i i i i A i it
Pémetteur entre les modes NOR et AVC au moins trois fois. Ceci mémorise la nouvelle position du neutre dans le GY501.

Quand I'émetteur posséde une fonction permettant de mémoriser des positions de trim pour plusieurs conditions de vol,
comme la 9Z, la position du trim en mode AVC est mémorisée et cette opération n'est pas nécessaire.

Note : La position neutre de I'anticouple est mémorisée dans le GY501. Quand la position du neutre est modifiée par une
intervention sur la tringlerie, la position enregistrée dans le GY501 doit €tre réinitialisée avant toute nouvelle utilisation.

Maéthode de réinitialisation

Mettre la voie 5 de Pémetteur en mode AVC puis remettre le gyro sous tension.

Une autre maniére consiste 4 basculer rapidement (au moins trois fois en moins d’une seconde) l'inter de gain sur 'émetteur
entre les modes NOR et AVC. Cette action mémorise la nouvelle position du neutre dans le GY501.

Différence entre un Gyro i conservateur de cap (AVCS) et un Gyro conventionnel
Par rapport & un gyro conventionnel, le gyro AVCS posséde de bien meilleures capacités de contrdle de I'anticouple.
Les paragraphes suivants décrivent les différences eatre les deux types de gyro.

Gyro coaventionnel

I.e gyro conventionnel détecte les meuvements sur I'axe de lacet de I'hélicoptére et actionne le servo d’anticouple de maniére
a s’y opposer.

Considérons un hélicoptére en vol stationnaire. 8l est exposé a un vent latéral, la dérive va aligner I'hélicoptere
par effet giroueite Le gyro détecte alors une variation angulaire sur 'axe de lacet et va agir sur le servo d'anticou
maniére A s’y opposer, en atténuant ce déplacement angulaire sans toutefois I'annuler.

Lorsque ces variations de cap cessent, le gyro ne donne plus d’ordres A contre. Si le modéle se trouve de nouveau soumis & un
vent latéral, méme relatif, et que le modele change 4 nouveau de cap, le gyro se remet en action. De la vitesse angulaire

provoquée par la dérive et du gain affecté, dépend le contre du gyro.

ans le vent,
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Angle de dérive
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Gyro AVCS Vent latéral

Quand I'hélicoptére est scumis & un vent latéral en vol stationnaire, de la méme maniére qu’un gyro classique, le conservateur
de cap s'oppose aux mouvements sur I'axe de lacet mais, de plus, il raméne I'hélicoptére a sa position initiale. Cette fonction
s’applique également au vol inversé.

Autrement dit, un gyroscope atténue un déplacement angulaire de la queue sur I'axe de lacet et un conservateur de cap
s’oppose carrément au mouvement au point de ramener Phélicoptére a sa position initiale.

Cette fonction de conservation de cap nécessite un capteur d'une grande précision. Le GY501 est donc équipé d’un nouveau
type de capteur extrémement performant. Il annule totalement I'angle de dérive et évite d’avoir recours au trim.

La queue reste en permanence stable
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Différentes méthodes de Contrble d’anticouple

Ce paragraphe décrit les différences de comportement entre un gyro conventionnel et un conservateur de cap (AVCS).
Lorsque le gyro détecte un mouvement sur I'axe de lacet, il envoie au servo d’anticouple un signai destiné a contrer ce mouve-
ment. Si la variation angulaire persiste. un ordre plus important que celui provenant du gyro doit &tre ajouté par le pilote, via
I'émetteur. La somme des signaux de I'émetteur et du gyro donne I'ordre réel appliqué a I'anticouple.

Le gyro AVCS utilise une méthode différente. Non seulement, il réagit comme un gyro traditionnel, mais de pius la fonction
AVCS raméne la queue au cap d’origine lorsqu’elle s’en est €loignée. Evidemment, en mode AVCS, quand un ordre est donné
via le manche d'anticouple, le servo d’anticouple transmet I'ordre jusqu’a obtenir la rotation désirée. On dit qu'il y a "transpa-
rence des ordres”.

Le GY501 a2 mémerisé le neutre de I'anticouple; tous les signaux en provenance de I'émetteur, tentant de I'en écarter, sont
reconnus en tant ordre. C’est pour cetie raison qu’il est absolument nécessaire de désactiver le mixage Pas-Anticouple.

En mode AVCS, une fois bien initialisé, le GYS01 tend 2 maintenir 'hélicoptere verrouillé sur son cap quelque soit la lon-
gueur de la tringlerie, ce qui implique que cette longueur soit correctement adaptée en mode GYRO.

Montage et réglages

Connexions
AL
I
Voie de direction ' Contréle du gain (voie 5)
ATTENTION :
Tous les connecteurs doivent &tre solidement enfichés sur le récepteur et Yampli de maniére 4 ce qu’ils ne puissent pas se
déconnecter sous I'effet des vibrations.

T e ey =

Installation du capteur

Le capteur du gyro est extrémement sensible aux vibrations. 11 doit toujours étre installé avec de la mousse adhésive double
face. Coller la mousse adhésive en dessous du capteur et le positionner ensuite sur une partie plane du chassis sans qu’il soit
en contact direct avec le métal. Le fond du capteur doit étre paraliéle a la poutre de queue.

Capteur

ATTENTION : Mousse adhésive

- Toujours utiliser de 1a mousse adhésive double face pour
instailer le capteur.

- Ne pas mettre de carburant, d’huile ou autres liquides sur le
capteur.

Partie plate

Utilisation ' N
Ce paragraphe explique les réglages de base du GY501. Noter qu'en mode AVC, I'opérasicn est fedatives
pour un gyro conventionnel.

Réglages initiaux
1/ Régler le sens dn gyro par le menu GDir,

bir HO

134

2/ Régler les limites de courses du servo par le menu Lmtx,

[ L[I'I t- |:| 1 I:::"::' :-'.j (voir méthode de réglage plus loin)
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3/ Régler le mode de travail du gyro (Normal ou AVCS) par ie menu Mode.

'U':l ':"::IE‘ |_=_ HT] (voir méthode de réglage plus loin)

- Pour utiliser le GY501 en mode Normal seul{ GYRO), choisir "NOR". Pour I'utiliser en mode AVCS seul, choisir "AVC",
Pour ['utiliser sur un méme modeéle en mode Normal et en mode AVCS, choisir "CMT".

- En mode "CMT", les sensibilités de mode Normal et de mode AVCS peuvent étre ajustées pendant le stationnaire ou ia
translation. Pour cela, un émetteur équipé d’une fonction de mixage gyro est nécessaire(9z, FF8S).

La section suivante décrit comment utitiser le GY501 en mode *CMT".

4/ Régler le gain du gyro.

(voir méthode de réglage plus loin)

ia valeur iniitale de sensitiviié esi de 160% pour les gains Gl et G2.

Avec un émetteur 9Z, régler ia sensibilité sur I'émetteur sans modifier la valeur initiale de 100% du GY501. Utiliser les
valeurs préconisées ci-dessous pour un réglage standard.

- Afficher le menu GYR.

- Ajuster la sensibilité en stationnaire 3 85% en mode AVC et 3 15% en mode NOR.

- Ajuster la sensibilité en transtation a 70% en mode AVC et 4 30% en mode NOR.

- A ce stade, I'écran du GY501 affiche 70% pour le stationnaire et 40% pour la translation.

La voie de commande de sensibilité permet également le choix du mode. Quand le pourcentage est au-dessus de 50%, le
GY501 opére en mode AVC et quand i est en dessous de 50%, le gyro opére en mode NOR. Une variation de 1% sur la voie
5 entraine une variation de 2% de la sensibilité GY501.

Avec un émetteur ne possédant pas de fonction sensibilité gyro, connecter la prise de réglage du GY501 sur une voie libre et
régler directement les gains G1 et G2 sur I'écran du GY501.

La sensibilité peut aussi étre réglée a l'aide de la fonction ATV de 'émeiteur. ‘

5/ Vérifier les réglages de 'émetteur en mode AVC
- Inactiver toutes les fonctions de mixage d’anticouple. -
- Ajuster les trims d’anticouple de stationnaire et de translation sur une méme valeur.

- Mettre FATV @ antlcouple a 100% dans iouies les conditions de vol.
- Mettre la fonction délai de la 97 sur "INH".

Réglages en vol

1/Allumer 'émetteur avant le récepteur.
Pendant I'initialisation du GY 501, "INIT" clignote sur I’afficheur: ne surtout pas toucher 'hélicoptere ni le manche
d'anticouple pendant cette phase (A peu prés 5 secondes).

2/Réglage du neutre d’anticouple en mode stationnaire.
Le réglage du neutre doi 1mpera11vement étre fait en mode NOR car en mode AVC, il n’existe pas de neutre de
référence.
Ajuster parfaitement le trim d’anticouple en stationnaire et corriger la longueur de la tringlerie s’il y a lieu.
3/Une fois le réglage du neutre effectué, sa valeur peut étre directement lue sur Uafficheur du GY 501
Basculer alors au moins trois fois et le plus rapidement possible I'interrupteur de sélection de NOR vers AVC. Le
GYS501 passe alors de lui-méme en mode AVC. "****" g’affiche alors, indiquant que la valeur de neutre a bien été
mémorisée.
Pendant toutes ces opérations, ne jamais toucher au manche d'anticouple ou au modéle.

4/ Régler la sensibilité de maniére a ce qu'aucun snaking n'apparaisse en stationnaire comme en translation.
La meilleure fagon d'optimiser le réglage de la sensibilité en mode AVC est d’observer la sortie des pirouettes et de
corriger en conséquence. Avec cet équipement, le réglage empirique peut étre  I'inverse de celui pratiqué sur un gyro
traditionnel, un léger snaking peut aussi &étre contré par une faible augmentation de la sensibilité du GY501.

5/Ajuster I'efficacité des ordres d’anticouple en stationnaire et en translation en utilisant les" DUAL RATE"ou les "AFR" de
I'émetteur. '
Ne pas utiliser la fonction ATV. Cette action pourrait décaler le neutre du trim.
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Au cas seulement ou cela s’avére nécessaire, porsuivre avec les étapes suivantes.
6/Lorsque une différence d'efficacité se fait sentir entre les modes AVC et NOR, malgré les réglages d’ "AFR" ou de "DUAL
RATE", utiliser le menu NCGA.

HCGR1BE:

Ce menu permet d’équilibrer I'efficacité de I'anticouple 2 droite et a gauche dans les deux modes AVC et NOR.

(voir page 10)

7/De la méme maniére, I'arrét des pirouettes a droite et 4 gauche peut étre parfaitement ajust¢ en utilisant les menus:

COIA  @%

ﬁ- i I':. 'H:I ..-:J {voir page 10)

Au cas ou la radio utilisée est une 9Z, ce réglage est aussi possible en utilisant la fonction "Delay".
Cette modification doit &tre effectuée aprés le réglage de la sensibilité.

{voir page 10)

8/ Lors d’une utlisation mixte du GY501 sur un méme appareil, ne pas oublier que le mixage Pas-Anticouple doit impérative-
ment étre utilisé en mode NOR (Gyro), et jamais en mode AVC (Concervateur de cap).

Saisie des données

Ecran d'affichage et touches de programmation

Ecran d'affichage
Indique le menu engagé et les modifications possibles.

Touches de programmation

Appel des menus 4 I'écran

Le programme est & menus déroulants et peut étre listé
grice aux touches FUNC + ou FUNC -

Pour le listing des menus, voir la table des fonctions.

Modification des paramétres

L*ajustage des parametres s’effectue a 'aide des
touches "DATA +" OU "DATA -"

La valeur 3 modifier augmente lorsque I'on appuie su1
la touche "DATA +" et diminue lorsqu'on appuie sur
"DATA -".

Alarme de sous tension
Lorsque Ia tension de la batterie de réception chute en dessous de 3,8V, I'afficheur bascule sur I'indication "LOW bat".
Arréter immédiatement le vol et recharger les baiteries.

Low Batt)
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Diagramme des fonctions .
IPower ON
I
[:'I': :+: I [:lLE:'l': :+: IDLE Ecran initial 2 la mise en route
T (sans émetteur)
[:'I': I Fit., # wi INIT Initialisation
-. .

—— e W
CmnbE e EILY SOV Affichage de la tension d’alimentation
e 4™ !:i !:i 2,
LU' lH Z37%] 6:1a Réglage de la sensibilité gyro
}
-. " - - L] '
I.:‘ A 1 l' HI...I F Gdir Inversion du sens d’action du gyro
i ‘
H L- I:,IH 1 ;1 l'_ “a| AcCGa Réglage de la sensibilité du manche d’anticoupte
' )
rhiig [ . o
| &1 “'*m| CDIA Ralentissement de I'ordre gyro
I
T r-. l.- + I-i '.'..
* wn| Trk Balance de ralentisseur
| .
- pe % (=
Fl’ |'II l.'“..l F'h Frm Débattement anticouple

e CMT Choix du mode de fonctionnement:
gyrofconservateur/mixte

|..|'|l t.'I:| 1 EI E ? Lmt Limitations de courses

Détails des Fonctions

Ecran initial & la mise sous tension

Si a la mise sous tension de I'hélicoptére, I'émetteur est coupé. I'afficheur du gyro indique "IDLE".

Lorsque 'on altume I'émetteur, I'écran du boitier de gyro clignote pendant environ 5 secondes sur 1'information "INIT".
Pendant cetie période, ne pas bouger I'hélicoptére et ne pas agir sur les manches, sous peine de fausser Iinitialisation du
neutre de la fonction anticouple.




Affichage de I’état du gyro/indication de la tension batterie

TE4 Ol By

Ecran normal

-
J

- e

L|"|||| E: a‘i‘__‘i'. Alarme de sous tension

" W cdonduapneln it 3 -
= # ,-!-, o+ '+' .'!'i Initialisation du neutre

-

T‘:Eﬂ- & l::[ = HI_‘_I Mode conservateur de cap

ol e B Affichage du neutre d’anticouple
| I.-.r-i ol M *E‘{’?:i' g P

Lorsque I'afficheur est sur I'écran normal, il donne plusieurs indications.

La tension d’alimentation s’affiche en clair. Au cas ou elie vient 4 chuter en dessous de 3,8V, I'indication d’alarme "Low Batt"
s'affiche.

En mode de fonctionnement AVCS (conservateur de cap), "A" est indiqué juste avant la tension.

I TR T .7 g . : 3
s'affiche si le neutre du gyro et celui de Pémetteur ne correspondent pas.

Lindication
newxx indique que le gyro est en cours d’initialisation.

Sensibilité gyro
o G: 1“ ‘:E':.'.:I:.-i Valeur initizle : 1007% I

1 > est utilisé, conservateur de cap
a position de la voie de réglage sensibilité gyro.

Inversion de ’action du gyro

[E [:l ]_ » |'.||:|F'J Valeur initiale: NOR

Permet de choisir le sens d’action du gyro.

Controle du gain de la fonction anticouple

“:"::El:l 1 E-"E-I'f..] Valeur initiale : ACG:100%, NCG : 100%

Ajuste le gain du manche d’anticouple. Le gain peut &tre ajusté indépendamment en mode AVC {mode conservateur de cap)
ou en mode NOR (gyroscope).Lorsque le mode engagé est AVC (mode conservateur de cap) I'afficheur du GY501 indique
“ACGX", lorsque c’est le mode NOR (gyroscope) qui est engagé, Pafficheur indique “NCGX". Laffichage bascule
automatiquement de A vers B en fonction de la position du manche et chaque coté peut étre ajusté indépendamment dans
chacune des deux configurations ACGX ou NCGX. Cette valeur peut étre comprise entre 30% et 200%.
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Amortissement de la vitesse du servo

COIA &%

La vitesse de réaction du servo d'anticouple peut étre réglée indépendamment 4 gauche et a droite. Cette valeur doit étre
ajustée en testant la vitesse d'exécution des pirouettes dans chaque sens. Par exemple, lorsque P'arrét de la pirovette est trop

violent, augmenter la valeur CDI. dans le cas inverse, pour s’arréter plus séchement, diminuer la valeur de CDI. Cette valeur
peut &étre comprise entre 0% et 100%.

Valeur de base : 0%

Balance de ralentissemeni

Tri  +0%

Ajuste la petteté d'un arrét & droite et & ganche. Sa valeur par défaut est 0% mais peut étre ajustée lorsque I'arrét d’une
pirouette ne peut étre parfaitement réglé dans les deux sens 4 1'aide du CDL. Par exemple, lorsque I'arrét d'une pirouette est
trop violent ou que la pirouette 4 droite s’arréte trop mollement, augmenter la valeur de TRK. Danps le cas contraire, la
diminuer. _
Si 1a valeur de TRK est trop importante, il peut s’ensuivre une différence de vitesse notable entre la pirouette 2 droite et la
pirouette 4 gauche. H faut donc ajuster la valeur de TRK & la plus petite valeur possible. La valeur de TRK peut varier de -
20% a +20%.

Valeur initiale: +0%

Réduction de la course du servo d’anticouple

Frm HOR

Permct de transmeure I'ordre du manche d'anticouple d'uae-maaitre totale au servo si la valeur “IHGHT st séleetionnée
ou seulement la moitié de cet ordre si la valeur “NOR” est choisie. Normalement, la valeur a utiliser est “NOR”.

Valeur initiale : NOR

Sélection du mode de foactionnement

li:_‘! a d’.'.—:" E I'I1T]l Valeur initiale : CMT

En mode “NOR” (gyro), la sensibilité gyro utilise la totalité de la course de la voie 5.
En mode “AVC" (conservateur de cap) la sensibilité conservateur de cap utilise la totalité de la course d

W« 11} 3 - . “~ sy syl s
En mode “CMT"({mode mixte) la demi-course G1 régle la sensibilité en mode conservateur de

sensibilité en mode gyroscope.

En mode “NOR?”, le GY 501 sc comporte exactement de fa méme maniére qu'un gyro classique alors gu'en mode "AVC”, il
fonctionne en conservateur de cap.

En mode “CMT" le GY501 peut fonctionner au choix en gyroscope ou en conservateur de cap suivant la position de la voie de
commande.

Limitations de courses

“_l'l'l +_|:| 1 ﬁ j'.J Valeur initiale : 100%

Les courses du servo d’anticoupie peuvent étre ajustées au mieux des besoins a droite et 4 gauche (demi-courses A et B) a
I'aide des touches + et —. Le gyroscope multiplie les débattements par 2, ce qui est beaucoup trop important pour le servo, les
demis-courses A et B doivent donc étre limitées dans ce menu.

fam—
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GENERALITES

Caractéristiques

Ces caractéristiques sont sujettes a2 modification sans préavis

Gyroscope GY501 Servo 59205

Stabilisateur d’axe de lacet pour hélicoptére Vitesse : 0.11 sec/60° (sous 4,8v)
Afficheur & cristaux liquides 8 chiffres Couple : 5,5 Kg-cm (sous 4,8v)
Tension d’utilisation : 38a6V Dimensions : 40,5x20x37,5 mm
Consommation : 60 mA sous 4,8 V avec le capteur Poids : 53g

Tempéraiure d’uiilisaiion: 10°a +50°C

Humidité acceptée : 10 2 90% RH (pas de condensation)

Dimensions : 56,5x30,5x16 mm (boitier)

Poids : 34g (boitier) + 55g (capteur)

ADDIOUT AT
ABREVIATIONS

Résumé des abréviations et symboles utilisés dans la présente notice

A H
ACGA/B  Contrdle du gain d’anticouple (AVCS) p40 Hight Rapport de réduction de I'ordre au servo
AFR Limitation de course
ATV Ajustage de | d 1
justage de fa course Cu Servo IDLE Affichage gyro lorsque I'émetteur est éteing
B INH Inactif
AVC Mode conservateur de cap INIT Initialisation
AVCS Systéme conservateur de cap L
LCD Afficheur A cristaux liquides
C Lmt A/B  Réduction de course servo
CD1A/B Ralentissement du servo LOW BAT Alerte de sous-tension
CMT Choix du mode conservateur de cap ou gyroscope
M
D Mode Mode opératoire
D/R Fonction dual rate N
DUO Choix du gain sur la 9Z NCGA/B  Gain danticouple
- NOR Meode normal (gyro)
r
Frm Réduction de course P
PMIX Mixeur programmable
G
G:1A/N Sensibilité gyro coté 1 R ‘
G:2AN Sensibilité gyro cote 2 REV Inversion
GDir Reverse du gyro T
O 97 : ibili
GYR 7. : réglage sensibilité Trk Tracking (balance)
SERVICE APRES VENTE

Avant de renvoyer votre équipement au service aprés vente, s'il n'a pas de dommage physique apparent, lisez ou relisez
attentivement ce manuel et vérifiez 3 nouveau son fonctionnement. Si le défaut persiste, renvoyez I'équipement complet &
votre détajllant ou au service aprés vente FUTABA.

1/ Envoyer l'ensemble et non des éléments séparés.
2/ Emballer et protéger les pigces de fagon sire, de préférence dans l'emballage d'origine.
3/ Joindre une note indiquant le probléme avec le plus de détails possible:

- Symptdmes du probléme, utilisation inhabituelle

- Liste des éiéments que vous envoyez a réparer

- Vos nom, adresse et n° de téléphone

- Un justificatif de date d'achat si Pappareil est toujours sous garantie

Lisez les conditions de garantie.

En cas de probléme, consultez votre détaillant ou le SAV FUTABA. TIGER S.A.V.

B.P. 109 - Z1 Sud
84103 ORANGE Cedex




