FutabaGY 601

Manuel d’intructions

Précautions
Utifisation
- Nutifiser que le servo spécial S9251 avec le gyro GY601.
- Toujours utiliser fe gyro GY601 avec un ensemble radiocommande PCM.
- A la mise sous tension - ne pas bouger 'hélico tant que le message ™-Hello-" est affiché (~ 5 sec.).
- ne pas fa des gaz surFé de ia position neutre.
- Toujours vérifier e sens de fonctionnement des servos.
- Si une intervention a eu lieu sur la timonerie d’anticouple, 1a position neulre de la direction en mode AVCS doit
étre réinitialisée avant utilisation du modéle

- Prendre garde aux de P qui peuvent avoir une influence sur le comportement
du gyro.

- Tester tautonomie de fa batterie de réception pour évaluer ie temps de vol autonsé

- En mode AVCS, ne jamais utiliser le trim de la sur

- En mode AVCS, le mixage d'anticouple doit étre desachvé.

Instaliation

- Vérifier l'insertion de tous les Stun se sous Feffet des vibrations, I'hélicoptére

peut devenir impilotable.

- La téte de gyro doit toujours tre fixée sur de la mousse adhésive double face.

- Installer la téte de gyro de maniére gue son cébie ne soit pas tendu.

- installer ia téte de gyro et 'ampli de maniére qu'aucune pidce métallique ou conductrice ne soit en contact
avec leur boitier.

- Installer le servo et la 1éte de gyro & une distance d'au moins 2 cm f'un de Tautre.

- Avec un GV-1, monter la téte de gyro et l'ampli du GV-1 3 au moins § cm f'un de Fautre.

- Avec un héfico 3 moteur piloté, monter la tite de gyro & au moins 10 cm du moteur.

Maintenance

- Utiliser une poutre de queue & forte résistance mécanique.

- Vérifier le bon état de Fanticouple pendant la visite avant-vol.

- Entretenir correctement le modéle pour obtenir les meilleures performances.
- Veiller & supprimer au maximum les vibrations.

Utilisation du servo §9251

- Ne pas utiliser le servo $8251 avec d'autres applications que le gyro GY601.

- Ne pas toucher le boitier du servo immédiatement aprés ls vol.

- il est impératif que le servo ne soit pas en contact direct avec une pidce méfallique ou un élément de fa
cellule de hélico.

Présentation
Contenu de la boite

Ampli GY601

Mousse adhésive double face

el

Téte de Gyro
Servo §9251 Mini Tournevis

Nom et fonction de chaque élément
Ecran LCD

Entrée téte de gyro
Sortie servo d

Récepteur :
P—— Réglage gain {5)
G i servo danficouple (4)

Contraste écran LCD

Vers Ampli GY601

AR

Fixer avec fa mousse adhésive double face

Diagramme des fonctions

Mise sous tension

Touche - f:'a 1 &k

i3 99,'4 5, E}\,l Ecran normal
Touche + [FHello- |

Ecran intial & Ia mise en route

Gdir inversion du sens d'action du gyro
Gi1A néglage de ia sensibilité gyro
ACGA réglage de la sensibilité du manche d'anticouple
DHA réglage de la vitesse de F'ordre gyro
D1DA réglage de la vitesse de lordre gyro
Trk balance de ralentisseur
Mode CMT  choix du mode de fonctionnement

gyro/conservateur/mixte
FMod mode de vol
AVS réglage de Ia sensibifité en mode AVCS
Lmt fimitations de courses
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GYRO AVCS

Différence entre un Gyro & conservateur de cap (AVCS) et un Gyro conventionnel

Par rapport & un gyro conventionnel, le gyro AVCS posséde de bien meilleures capacités de contrile de
fanticouple.

Les paragraphes suivants décrivent les différences entre les deux types de gyro.

Gyro conventionnel

Le gyro conventionne! détecte les mouvements sur I'axe de lacet de Phéli ére et acti fe servo ¢
de maniére 4 s'y opposer.

Considérons un hélicoptére en vol stationnaire. S'il est exposé 4 un vent laléral, fa dérive va afigner 'héficoptére dans le
vent, par effet girouette. Le gyro détecte alors une variation angulaire sur Paxe de lacet et va agir surle servo d'anticouple,
de maniére  s'y opposer, en atté ce laire sans toutefois lannuler.

Lorsque ces variations de cap cessent, le gyro ne donne plus d'ordres & contre. Si le modéle se trouve de nouveau
soumis & un vent latéral, méme relatif, et que le modéle change 2 nouveau de cap, le gyro se remet en action. De la
vitesse angulaire provoquée par la dérive et du gain affects, dépend le contre du gyro.

Angle de dérive PN
-7 TN ’ N
7 \
Nt I T 1 T ANt

Vent latéral

Gyro AVCS
Quand Ihélicoptére est soumis & un vent latéral en vol stationnaire, de la méme maniére qu'un gyro classique, le
conservateur de cap s'oppose aux mouvements sur I'axe de lacet mais, de plus, # raméne I'hélicoptére 3 sa position
initiale. Cette fonction s'applique égatement au vol inversé.

A dit, un pe atténue un G de Ia queue sur I'axe de lacet et un conservateur de cap
s’oppose carrément au mouvement au point de ramener Phélicoptére A sa position initiale.

Cette fonction de conservation de cap nécessite un capteur d'une grande précision. Le GY601 est donc équipd
d'un nouveau type de capteur extrémement performant. If annule totalement Fangle de dérive et évite d'avoir
Fecours au trim.

La queue reste siable en pgrmanence

Vent latéral
Différentes mé de ble d’anticouph
Ce paragraphe décrit les de comportement entre un gyro conventionnel et un conservateur de
cap (AVCS).
Lorsqus le gyro détecte un mouvemsm sur I'axe de lacet, it envoie au servo d'anticouple un signat destiné 2
contrer ce . St la ¥ ire persiste, un ordre plus important que celui provenant du gyro
doit étre ajouté par le pllote, via 'émetteur. La somme des signaux de I'émetteur et du gyro donne ordre réel
appliqué a Fanticouple.
Le gyro AVCS utilise une mé 6 Non i réagit comme un gyro traditionnel, mais de plus la
fonction AVCS raméne la queue au cap d origine lorsqu'elie s'en est sloignée. Evidemment, en mode AVCS, quand
un ordre est donné via le [ ¢ ple, le servo d'anti Tordre jusqu'a obtenir la rotation
désirée. On dit qu'il y a "transparence des ordres™.

Le GY601 a mémorisé le neutre de 'anticouple; tous Jes signaux en provenance de I'émetteur, tentant de f'en
écarter, sont reconnus en tant ordre. C'est pour cette raison qu'il est absolument nécessaire de désactiver le
mixage Pas-Anticouple.

En mode AVCS, une fois bien mmahse e GY601 tend & maintenir Mélicoptére verrouifié sur son cap quelque soit la
fongueur de 1a tringlerie, ce qui i que cette soit ¢ adaptée en mode GYRO.
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DETANL.S DES FONCTIONS

[+EVEBTHH
~Hello- ]

Ecran initial 3 la mise sous tension

Lorsque I'on allume 'émetteur, I"écran du boitier de gyro clignote pendant environ 5 secondes sui
finformation "Hello”. Pendant cette période, ne pas bouger I'hélicoptére et ne pas agir sur 'es
manches, sous peine de fausser I'initiafisation du neutre de Ja fonction anticouple.

Affichage de I’état du gyro/indication de la tension batterie

(595, By

Gain réel (sensibifité) | Tension gratimentation

Mode de fonctionnement  ou

N : Mode NORmal e dinitiafisation du neutre
A :Mode AVCS ou

& Neutre non initialisé ' réinitialisation du neutre o

par le manche.

Alarme de sous tension
Au cas ou elle vient 4 chuter en dessous de 3.8v, I'indication d'alarme "LOW BAT™ s'affiche. li est L i B at t_
fortement conseillé de recharger la batterie quand ce message apparait. oyl a

inversion de I'action du gyro (Gyro reverse)

i Valeur inftiale: NOR
Permet de choisir le sens d'action du gyro. ED I HDE
NOR ou REV peuvent &tre sélectionnés.

Sensibilité gyro (Gyro gain adjustment) "
oy =y Valeur initiale : 100°

La sensibilité est réglable de 0 & 120%. G: 1R166%

Deux points (G:1, G:2) peuvent étre mémorisés.

La variable "A” ou "N" indique quel mode opératoire est utilisé, conservateur de cap {AVC) ou gyroscope (NOR).

Cetie indication peut varier en fonction de la position de la voie de réglage sensibifité gyro.

Controle de 12 sensibilité de {a fonction anticouple
Valeur initiale : ACG:120%, NCG : 130%

ey Ty
ACGAIZA%
La sensibilité peut &tre ajustée indépendamment en mode AVCS {mode conservateur de cap) ou en_mod? NOF_?
{gyroscope). Lorsque le mode engagé est AVC {mode conservateur de cap) lafficheur du GY601 indnqu_e ACG”,
forsque c'est le mode NOR {gyroscope) qui est engagsé, Faflicheur indigue *NCG". Laffi bascule

de A vers B lorsque le manche est déplacé de chague coté. Il peut &tre ajusté indé dans
des deux configurations ACG ou NCG.

Ajuste la sensibilité du manche d'anticouple.
La sensibilité est réglable de 10 & 250%.

Amortissement de la vitesse "aller’ du servo (Control delay I}
Valeus de base : 0%
Permet de régler la vitesse aller du servo. D 1 I FI
Cette valeur peut &tre comprise entre 0% et 100%. .
La vitesse de réaction du servo d’anticouple peut étre régiée indépendamment 3 gauche et & droite.




