Amortissement de la vitesse 'retour’ du servo (Controt delay D)
Valeur de base : 0%
Permet de régler fa vitesse retour du servo.

DIDA 8%
Cette valeur peut étre comprise entre 0% et 100%.

La vitesse de réaction du servo d’anticouple peut &tre régiée indépendamment 4 gauche et a droite.

Balance du CD} (Gain tracking)

e Valeur initiale: +0%
Ajuste 1a nettets d'un amdt 3 drofte et & gauche. Trk +0%

Cette valeur peut &ire comprise entre -20% et +20%.

Sa valeur par défaut est 0% mais peut &lre ajustée lorsque lamét d'une pirouette ne peut &lre parfaitement régié
dans les deux sens a Faide du CDL. Par exemple, lorsque la pirouette 3 droite s'amréte trop mollement, augmenter fa
valeur de TRX. Dans le cas contraire, la diminuer.

Si la vateur de TRK est trop importante, # peut s'ensuivre une différence de vitesse notable entre la pirouette 4 droite et
ia pirovette & gauchs. il faut donc ajuster la valeur de TRK & fa plus petite valeur possible.

Mode de fonctionnement (Operation Mode Setting)

-y Valeur initiale : CMT
Permet de sélectionner e mode de & Mode CHT

Les modes sont NOR, AVC et CMT.

En mode "NOR" (gyro}, la sensibilité gyro utilise Ia totalité de la course de la voie 5.

En mode "AVC" (conservateur de cap) la sensibilité conservateur de cap utitise la totalité de ta course de la voie 5.

En mode "CMT"(mode mixte) fa demi-course G1 rdgle ia sensibilité en mode conservateur de cap et la demi-course
G2, 1a sensibilité en mode gyroscope.

En mode "NOR”, le GY601 se comporte exacternent de la méme maniére qu'un gyro ciassique alors qu'en mode
“AVC™ il ne réagit qu'en conservateur de cap. En mode "CMT” le GY601 peut fonctionner au choix en gyroscope ou en
conservateur de cap suivant fa position de la voie de commande.

Mode de vol (Flight mode)
Valeur inttiate : F3C
Permet de sélectionner le mode de vol {F3C ou 3D).

En mode F3C, le gyro a un comportement normal. FHOd FJC

En mode F3D, ie gyro permet 'éxécution des pircuettes et des figures 3D.

Régiage de l'angle en mode 3D
En mode F3D, un ordre d'anticouple de lémetteur est suivi 3 100% d'une pirouette 3 haute vitesse (500°/secondes). Il
est cependant possible d'atténuer cefte ordre (réglage standard habituellernent autour de 70%).

Sensibilité de I'anticouple en mode AVCS (AVCS Sense)

Permet d'ajuster ka commande anticouple en mode AVCS, "
Lansgisibﬁﬁlégzrégbuedegoag T50%, AUS 1663

Valeur initiale : 100%

Limites de course du servo d'anticouple (Linkage limit setting)

LmtA168%

Les limites de course du servo d'anticouple peuvent &tre ajustées au mieux des besoins A droite et & gauche
{demi-courses A et B) & I'aide des touches + et —. Le gyroscope multiplie ies débattements par 2, ce qui est beaucoup
trop important pour le servo, ies demi-courses A et B doivent donc &tre imitées dans ce menu.

Valeur initiale : 100%
Permet de sélectionner les limites de course du servo.
Réaliser cette opération en mode normal {mode gyro).

Fonction Mixage Programmabie de I'émetteur 9Z
La fonction mixage programmable (PMX) permet de régler une valeur de gain pour chaque condition de vol.

Réglage GY601 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur 'écran (AVC, NOR ou CMT)

Réglage émetteur :

Dans le menu FNC : metire inter de la vole 5 (GYR) sur "NUL".

Dans le menu ATV : ajusterles taux AetB a1

Fonction mixage programmabile :
1/ Sélectionner un PMX libre et le mettre sur ACTIF (ACT)
2/ Mettre le type de mixage sur 'OFS’
I Mettre 1a voie esclave sur 'GYR'
4/ Avec 1a fonction NXT ouvrir Pécran suivant et afficher le pourcentage (RATE) souhaité.

Affichage sensibilité : La valeur affichée indique la sensibilité réelle du GY601.

Relati entre les réglag et gyro:

Réglage

Emetteur -100% - 0% - +100%

1

Réglage NOR Mode Normal

Mode AVC Mode AVCS

GYs0 CMT Mode Normal | Mode AVCS

G2 L (<)

Gain réel 100% - 0% - 100%
Exemple de réglage :
Ajuster e gain du gyro sur fécran des mixages programmables pour chaque ition de vol. L ci
est en mode CMT.

Sélectionner ke mode "ACTIVE
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Taux de sensibilité
Utiliser les valeurs suivantes pour un réglage standard:

AVCS — 0% -

+40%
Nomai —— 70% -40%
Gain réel 70% 40%

Quand la valeur dépasse 0%, le GY601 passe en mode AVCS et quand elle est en dessous de 0%, le mode
Normal est activé.

Fonction de contréle du gain
Cette fonction permet de sélectionner le mode de fonctionnement du GY601 et d'ajuster le gain dans les deux mc
{AVC el NOR). La voie utilisée est généralement ia voie 5.

Récepteur

Voie 5

Fonction Mixage Sensibilité Gyro de I'émetteur 92
La fonction gyro {GYR) permet d'obtenir 2 sensibilités dans chaque condition de vol,
Réglage GY601 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur f'afficheur du gyro (AVC, NOR ou CMT)
Réglage émetteur:
Fonction ATV : ajuster les demi-courses A et B & 100%,
Fongction mixage sensibilité gyro :
- Sélectionner le mode Dual (DUQ) sur Yécran de la fonction
- Régler les gains 1 et 2.
Affichage sensibilité : La valeur affichée indique fa sensibilité réelle du GY801 dans les 2 modes.

Jati entre les réglag etgyro:
Réglage GAIN1
Emetieur GainNz 0% - 50% - 100%
'
Réglage NOR Mode Normatl
AVC Mode AVCS
GY601 CMT Mode Normal | Mode AVCS
(G2) ¥ (=]
Gain réel 100% - 0% - 100%
Exemple do réglage :
Activer }a fonction de mixage de sensibilité et saisir les valeurs de gain. Uexemple ci-dessous est en mode
CMT (mixte). Sélectionner le Mode Dual (DUO)
GYRO SEN; 0%, MODEL-O1, NORML HEL  PCM  0:23: 17

N ousL MODE

Ay
Taux de sensibilité
Choisic GAINT ou GAIN 2 & l'aide de linter de voie 5
Inter Voie 5
Stationnaire Translation
- GAIN 1 —_— B5% 70% Coté AVCS
@ —  GANZ e 5%  ——— 30%  CotéNomal
Gain réet 70% 40%

La sensibilité du GYB01 en mode AVC se régle grace & chaque demi-course de Ia voie 5. Lorsque cette valeur dépasse
50%, le GYB01 travaille en mode AVCS et forsqu'efle est en dessous de 50%, le GY601 travaille en mode GYRO.
uand ia valeur est modifiée de 1%, 1a sensibilité du GY601 varie de 2%.

3

Fonction Mixage Sensibilité Gyro de 'émetteur FF8S
Le menu GYRO permet Is réglage de sensibilité du GY601 dans chague configuration de vol(idle up).

Réglage GY601 : Sélectionner le mode de fonctionnement sur I'écran (AVC, NOR ou CMT)

Réglage émetteur :
Ouwris le menu mixage GYRO :
1/ Le passer sur "ON”,
2/ Sélectionner tinter d'ldle Up : (E ou F)
3/ Régler les sensibifités pour les configurations "NORM", "IDL1" et "IDL2"

Affichage sensibilité : La valeur affichée indique la sensibilité réelle du GY601.

entre les réglages é et gyro :
Réglage NORM
Emettour oLt 9% - S% - 100%
iDL2
i
Réglage NOR Mode Normal
Mode AVC Mode AVCS
GY601 CMT Mode Normal | Mode AVCS
(€3] T (3]
Gain réel 100% - 0% - 100%
Exemple de réglage :
Prérégler les valeurs de sensibilité gyro pour chaque confi ion de vol. pour utiki en mode CMT.
-
Mode ‘ON’ »——L -
Sy-E Inter ‘idie Up’
s,
Position inter - Taux
Ajuster les valeurs de ibilité pour chaque i ion : "NOR”,"IDL1"1DL2"

Utiliser les valeurs de gain suivantes comme valeur par défaut pour chague position de linter:
(NORM) (DL (IoL2)

I

Stationnaire Translation
AVCS — 85%  ~——  70%
Normal e 15% 30%
Gain réel 0% 40%

Quand ia valeur de Ia voie 5 dépasse 50%, le GYB01 travaille en mode AVCS {conservateur de cap) et lorsque celte
valeur reste en dessous de 50%, le GY601 travaille en mode Normeal (gyroscope).




